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1 Einflhrung

Backsense® von Brigade funktioniert mit einem modulierten Dauerstrichradar (FMCW) zur
Erkennung von Personen und Gegenstanden in toten Winkeln und leistet so einen wichtigen
Beitrag zur Unfallvermeidung. Das System erkennt unbewegliche und bewegliche Gegenstande
und informiert den Fahrer — der sich nicht auf alle Gefahrenbereiche gleichzeitig konzentrieren
kann — im Fuhrerhaus auf einer Anzeige sowie mit einem akustischen Warnsignal. Backsense®
eignet sich auch fir einen Einsatz unter erschwerten Bedingungen oder bei schlechter Sicht, z. B.
aufgrund von Dunkelheit, Rauch, Nebel oder Staub.

Brigade Backsense® muss unbedingt von kompetenten und qualifizierten Technikern montiert
und in Betrieb genommen werden. Der Installationstechniker ist fir die Zweckdienlichkeit des
gesamten Systems und die Einhaltung aller giiltigen Gesetze und Vorschriften verantwortlich. Die
Fuhrer von Fahrzeugen mit installiertem Brigade-Backsense®-System miissen ausfuhrlich in der
richtigen Interpretation des Systems unterrichtet werden, damit sie davon nicht abgelenkt werden
und sich nicht ausschlielich darauf verlassen. Ablenkung verursacht Unfélle.

Das System wurde nur als Hilfsmittel konzipiert. Der Fahrer muss sich weiterhin auf die Fiihrung
seines Fahrzeugs und auf die Beachtung der Verkehrsregeln und sonstigen Vorschriften
konzentrieren; ebenso muss er sich weiterhin auf seine Schulung und Sinne sowie auf die
Ubrigen Vorrichtungen des Fahrzeugs (zum Beispiel die Spiegel) verlassen, als ob das System
nicht vorhanden ware. Nichts entbindet den Fahrer von seiner Verantwortung, das Fahrzeug auf
ordnungsgemafe und legale Weise zu fuhren.

1.1 Erkennungsbereiche
Es stehen vier verschiedene Backsense®-Systeme zur Auswahl:

Modellnam | Lange des Erken- |Lange der einzelnen Breite des Nenntoleranz
e nungsbereichs Erkennungszonen |Erkennungsbereichs

[m] [ft] [m] [ft] [m] [ft] [m] [ft]

BS-7030 3 10 0,6 2 25 8 +0,25 +1
BS-7045 4,5 15 0,9 3 3,5 12 +0,25 +1
BS-7060 6 20 1,2 4 4,5 15 +0,25 +1

3-30 | 10-98 1-26 3-85 2-10 7-33
o800 | aor | @ | @ | ar | @ | ey [FO®] *t

*Standardeinstellung

BS-7030, 7045 und 7060 sind mit Erkennungsbereichen von fester Lange und Breite
ausgestattet. Der Bereich ist der Lange nach in finf gleich grof3e Erkennungszonen aufgeteilt.
Der Summer und das Ausldsersignal werden bei einer Erkennung in allen Zonen aktiviert.

BS-8000 funktioniert nach demselben Grundprinzip wie alle obigen Systeme, verfugt aber tber
vollstandig konfigurierbare Einstellungen fur die folgenden Parameter: Lange des
Erkennungsbereichs, Breite des Erkennungsbereichs, Lange der Zonen, Lange des
Blindbereichs, Breite des Blindbereichs, Blindzonen, Entfernung fur Auslésersignal und Summer-
Auslésezone. Weitere Informationen finden Sie in Abschnitt 4 ,Konfigurierbares System, Modell
BS-8000°.

1.2 Erkennung von Gegenstanden

Warnung
e Gegenstande oder Teile im Abstand von weniger als ca. 0,3 m vom Sensor werden
nicht erkannt.
e Gegenstande im Abstand von ca. 0,3-1,3 m vom Sensor miissen eine relative
Geschwindigkeit von mindestens 2 km/h in Bezug auf den Sensor aufweisen, um erkannt



zu werden. Dasselbe gilt fur eine erneute Erkennung von Gegenstanden nach einem
Stillstand des Fahrzeugs.

o Der Radarstrahl von Brigade Backsense® verfiigt tiber einen horizontalen Winkel von 120°
bis zur maximalen Sollbreite. Der vertikale Winkel liegt bei 12°. Beide Winkel verlaufen
symmetrisch senkrecht zur vorderen Oberflache des Sensors.

* Bei sdmtlichen angegebenen Maf3en zur Erkennung von Gegenstanden handelt es sich um
Nennwerte, die in Abhangigkeit von zahlreichen Faktoren deutlich unterschiedlich ausfallen
kénnen. Weitere Informationen finden Sie in Abschnitt 1.2.2 ,Faktoren, die sich auf die
Erkennung von Gegenstanden auswirken®.

e Bei Erkennung eines Gegenstands wird innerhalb von 0,5 Sekunden Alarm ausgelost.

e Nach Einschalten der Ziindung bendtigt das System zur Aktivierung ungefahr 6 Sekunden.
Die Zeit vom Standby- zum aktiven Betrieb liegt bei weniger als 0,2 Sekunden.

Hinweise:

o Fir Abstande von weniger als 1,3 m (Erkennung nur anhand der relativen Geschwindigkeit)
bzw. weniger als 0,3 m (keine Erkennung) féllt der von Radaranlagen generell erfasste
Raum &auRerst klein aus, weshalb dieses System unter Umstanden keine geeignete Losung
darstellt. In diesem Fall empfiehlt Brigade zur Erganzung das Brigade-Backscan®-System
mit Ultraschall-Erfassungstechnik, das bei geringen Entfernungen eine bessere Erkennung
ermdglicht.

Das Brigade-Backsense®-System funktioniert auch beim gleichzeitigen Einsatz von
mehreren Systemen im selben Bereich oder auf demselben Fahrzeug, selbst wenn diese
Systeme nahe beieinander installiert werden und sich ihre Erkennungsbereiche
Uberlappen.

Tipp: Die Erkennung mit Brigade Backsense® fallt in der Regel besser aus, wenn die
Gegenstande eine relative Geschwindigkeit in Bezug auf den Sensor aufweisen.

1.2.1 Erkennungsmuster

1.2.1.1 Horizontales Muster
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1.2.1.2 Vertikales Erkennungsmuster
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1.2.2 Faktoren, die sich auf die Erkennung von Gegenstanden auswirken

Im Vergleich zu anderen Erkennungstechniken weist Brigade Backsense® prinzipiell dieselben
Vorziige und Grenzen auf wie alle radargestitzten Systeme. Generell erkennt das System
zuverlassig die meisten Gegensténde unter den meisten Umgebungsbedingungen, wie zum
Beispiel bei Schmutz, Staub, Regen, Schnee, Sonne, Nebel, Dunkelheit, La&rm, mechanischer
Vibration, elektromagnetischen Stérungen und ahnlichen Bedingungen.

Unter bestimmten Umsténden kann ein Gegenstand jedoch unerkannt bleiben. Ein Radar
funktioniert nach dem Prinzip der Sichtlinie und ist darauf angewiesen, dass ein Teil der vom
Sensor abgegebenen elektromagnetischen Energie vom Gegenstand wieder zum Sensor
zuruckgeworfen wird. Wenn ein Gegenstand nicht genug elektromagnetische Energie zum
Sensor zuruckwirft, wird er nicht erkannt.

Wenn sich mehrere Gegenstande in verschiedenen Abstédnden und/oder Winkeln im
Erkennungsbereich befinden, erkennt der Sensor den nachstgelegenen Gegenstand, der zur
Unfallvermeidung am wichtigsten ist. Die Eigenschaften, Lage und Richtung eines Gegenstands
haben einen entscheidenden Einfluss darauf, ob der Gegenstand erkannt wird oder nicht. Die
beeinflussenden Faktoren werden nachfolgend aufgefuhrt:

e Grofe: GroRere Oberflachen werden besser erkannt als kleine. Wenn sich sowohl groRe als

auch kleine Gegenstande im Erkennungsbereich befinden, werden die kleinen Gegensténde

eventuell nur in Erkennungszonen in der Nahe des Sensors erkannt.

Material: Metall wird besser erkannt als nichtmetallische Materialien wie z. B. Holz oder

Kunststoff.

Oberflache: Eine glatte und feste Oberflache wird besser erkannt als eine raue, unebene,

pordse, fragmentierte oder flissige Oberflache, wie z. B. Busche, Ziegelmauern, Schotter oder

Wasser.

e Form: Ein flacher Gegenstand wird besser erkannt als eine komplexe Form. Abweichungen bei
der relativen Lage und Richtung kdnnen sich erheblich auf die Erkennung auswirken.

e Winkel: Ein Gegenstand, der direkt auf den Sensor gerichtet ist (im senkrechten Winkel bzw. in

einer Ausrichtung direkt zum Sensor hin), wird besser erkannt als ein Gegenstand, der auf den

Rand des Erkennungsbereichs gerichtet bzw. in einem Winkel ausgerichtet ist.

Entfernung: Ein Gegenstand in der Nahe des Sensors wird besser erkannt als ein weiter

entfernt liegender Gegenstand.

Relative Geschwindigkeit in Bezug auf den Sensor: Wenn der Gegenstand in Bezug auf

den Sensor eine relative Geschwindigkeit aufweist, wird er besser erkannt.

e Bodenbeschaffenheit: Gegenstande auf einem flachen mineralischen Untergrund werden
besser erkannt als Gegenstande auf rauen oder metallischen Oberflachen.

o Wetterbedingungen: Dichter Staub oder sehr starker Regen bzw. Schneefall verringern die
Erkennbarkeit.
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BS-8000 BS-8000S BS-8000D CD USB-Kabel
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Sensor Anzeige
BS-7XXXS oder BS-8000S BS-7030D / BS-7045D / BS-7060D / BS-8000D
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Befestigungskit flir Sensor Verlangerungskabel, 9 m
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Zum konfigurierbaren System gehdrt zusétzlich:
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A USB-Kabel
(Standard-USB-Stecker Typ A zu Mini-B-
Software-CD Stecker)
Optionales Zubehor (nicht mitgeliefert):
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Verlangerungskabel, 5 m oder 9 m Verstellbarer Sensorbligel
BS-05DCX oder BS-09DCX BKT-017




3 Installation der Hardware

3.1 Anschluss des Systems
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ITEM | MODEL / DESCRIPTION
1 LED DISPLAY

2 | 9M CABLE ASSEMBLY

3 | RADAR SENSOR
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3.2

Standort fir Installation

Der Standort, an dem das System installiert wird, sollte relativ flach sein, keine tberméaRigen
Unebenheiten aufweisen und gréRer sein als der gewiinschte Erkennungsbereich des
Backsense®-Systems. Dies ermaglicht eine grundlegende Einrichtung, Konfiguration und
Uberprifung.

3.3

Elektrische Anschliisse

Bitte beachten Sie grundsatzlich die Hinweise des Fahrzeug- bzw. Aufbauherstellers fir den
Einbau und Anschluss von Systemen. Achten Sie darauf, dass die positiven Anschliisse an der
Stromquelle mit Sicherungen ausgestattet sind. Die Anschliisse des Systems werden in der
folgenden Tabelle aufgefiihrt:

¢ Rotes Kabel zu nicht permanenter Stromquelle, z. B. Zindung.

e Schwarzes Kabel zu Masse.

e Graues Kabel zum aktivierenden Ausloser, z. B. Riickwartsgang. Durch dieses
Aktivierungssignal wechselt der Systemstatus von Standby zu aktiv.

o Weil3es Kabel als Ausldserausgang zur Aktivierung von sekundaren Funktionen oder
Geraten. Wenn im Erkennungsbereich ein Gegenstand erkannt wird, wird das wei3e Kabel
zu Masse (d. h. zum schwarzen Kabel) geschaltet.

Ein sekundéres Geréat ware z. B. ein Brigade bbs-tek® Breitbandtonalarm oder eine
Rundumleuchte zur Warnung der Fahrzeugumgebung. SchlieBen Sie das Geréat an die
Stromzufuhr (dieselbe nicht permanente Stromquelle, an die auch das rote Kabel
angeschlossen ist) und das weil3e Kabel als negativen Anschluss an. Die elektrischen
Lastgrenzen werden in Abschnitt 6 ,Technische Daten* aufgefiihrt. Beim BS-8000-System
kann die Entfernung, bei der das Ausldsersignal aktiviert wird, eingestellt werden.

Systemanschlisse

ROT

Nicht permanente
Stromquelle des Fahrzeugs

System supply (3-A-Flachstecksicherung)
(Range +12V to +24V)

SCHWARZ |Masse

Stromversorgung negativ

GRAU Aktivierungseingang

Ausléser von Fahrzeug, hoch aktiv
(Bereich Uiber + 9 V DC, bis zu Versorgungsspannung)

WEISS Ausléserausgang

Wenn aktiv, geschaltet zu Masse
(Last bis 0,5 A)

3.4 Montage und Position des Sensors

Brigade-Logo lesbar,
normale Ausrichtung

Kabelausgang zeigt __—®

zum Boden

@ Einstellwinkel in

horizontaler Ebene




3.4.1 Richtung des Sensors

Der Sensor muss in der aufrechten Position montiert werden; der Kabelausgang des Sensors
muss nach unten zeigen. Das Brigade-Logo auf der Vorderseite des Sensors muss sich vom
gewlinschten Erkennungsbereich aus in der normalen, d. h. lesbaren Position befinden (siehe
Bild oben). Zwischen der Vorderseite des Sensors und allen Bereichen, in denen Gegenstéande
erkannt werden sollen, muss eine Sichtverbindung bestehen.

3.4.2 Befestigung des Sensors

Das Geréat wird mit vier 30 mm langen M5-Schrauben und vier M5-Polymer-Sicherungsmuttern
zur Befestigung geliefert. Das empfohlene Anzugsdrehmoment liegt bei 6 Nm.

3.4.3 In Erkennungsbereich hineinragende Fahrzeugteile

Bei der Installation eines nicht konfigurierbaren Systems auf dem Fahrzeug muss eine Position
gewahlt werden, von der aus keine Fahrzeug- oder Zubehorteile erfasst werden. Diese
Empfehlung sollte nach Mdglichkeit auch fur das konfigurierbare System befolgt werden.
Gegenstande dieser Art kénnen Fehlalarme auslésen (Hinweise zu Ausnahmen hiervon finden
Sie in Abschnitt 1.2 ,Erkennung von Gegenstanden® im Absatz ,Warnung®). Alle Fahrzeugteile im
Erkennungsbereich sind zu vermeiden. Der Erkennungsbereich des Radarstrahls von Brigade
Backsense® verfiigt iber einen horizontalen Winkel von 120° bis zur maximalen Sollbreite und
Uber einen vertikalen Winkel von 12°; Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 1.2.1
+Erkennungsmuster".

Bei dem konfigurierbaren Backsense®-System lasst sich der Erkennungsbereich so einstellen,
dass Gegenstéande im Blindbereich ignoriert werden; Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 4.3.11
,Einrichtung des Blindbereichs*.

3.4.4 Montagewinkel

Brigade empfiehlt, den Radar auf einem Biigel zu montieren (erhéltlich bei Brigade, siehe
Abschnitt 2 ,Inhalt“). Der Winkel des Blgels lasst sich horizontal &ndern, um die Einstellung zu
vereinfachen und die Leistung zu optimieren. Den empfohlenen vertikalen Montagewinkel je nach
der Installationshdhe auf dem Fahrzeug entnehmen Sie bitte der folgenden Tabelle.

Je nach Fahrzeug, Arbeitsumgebung und den typischerweise erkannten Gegensténden lasst sich
die Erkennungsgenauigkeit durch ein Verstellen um wenige Grad innerhalb der angegebenen
Werte verbessern, was Fehlalarme vermeidet.

Installationshéhe auf Fahrzeug Einstellwinkel nach oben auf
(vom Mittelpunkt des Sensors) horizontaler Ebene
[m] [in] []
0,3m 12 9
0,5m 20 7
0,7m 28 5
0,9m 35 4
1,1m 43 3
1,3m 51 2
15m 59 0

Je nach Modell des Brigade-Backsense®-Systems und der gewiinschten Montageh6he des
Sensors muss entweder der Winkel eingestellt werden, oder der Abstand zum Boden muss
langer sein als der Erkennungsbereich.

3.4.5 Montage versetzt zur Mittellinie des Fahrzeugs

Wenn Brigade Backsense® versetzt oder in einem Winkel zur Mittellinie des Fahrzeugs montiert
wird (siehe Abschnitt 1.2.1 ,Erkennungsmuster®), féllt der Erkennungsbereich mit einiger



Wahrscheinlichkeit falsch aus oder stimmt nicht mit der Fahrzeugbreite bzw. Fahrtrichtung
Uberein.

Diese Probleme mit der Montageposition lassen sich im konfigurierbaren Backsense®-System
durch die Einrichtung von Blindbereichen l6sen oder ausgleichen, was eine versetzte oder
winklige Installation ermdglicht (siehe Abschnitt 4.3.11 ,Einrichtung von Blindbereich*).

3.5 Kabel

Die Kabel miissen an jedem Punkt des Fahrzeugs in Schutzschlauchen und entlang geeigneten
Kabelstrecken verlegt werden. Zum Durchfuihren der Verbinder wird ein Loch mit einem
Durchmesser von 24 mm bendétigt.

Hinweis: « Achten Sie beim Verlegen der Kabel und beim Zusammenfalten von Uberschissigem

Kabel auf einen angemessenen Biegeradius.

¢ Biegen Sie das Kabel in der Nahe der Verbinder nicht zu stark.

e Achten Sie darauf, dass nicht am Verbinder gezogen wird.

o Achten Sie darauf, dass alle Kabel in geeigneten Schutzschlauchen verlegt werden.

¢ Achten Sie darauf, dass die Kabel und Verbinder in einem ausreichenden Abstand zu
Quellen von UberméaRiger Hitzeentwicklung, Vibration, Bewegung oder Wasser
installiert werden.

3.6 Anzeige

Die Anzeige sollte so montiert werden, dass sie vom Fahrer in allen Umgebungen und
Situationen gut zu sehen ist. Ebenso sollte die Anzeige an einem geeigneten Ort unter
Beachtung samtlicher giiltigen Gesetze und Vorschriften befestigt werden.

Die Basis ist mit einer Passfederverbindung an der Anzeige befestigt und mit einer
Maschinenschraube gesichert. Fir eine biindige Montage der Anzeige lasst sich die Basis von
der Anzeige trennen, indem die Schraube entfernt und die Anzeige nach hinten und unten
geschoben wird.

Zur Montage z. B. auf dem Armaturenbrett ist die Unterseite der Basis mit einer Klebefolie
versehen. Fir einige Anwendungen sind u. U. zusétzliche Bohrungen und Befestigungen mit
Schrauben erforderlich.

Der Hals ist in alle Richtungen um bis zu 30° verstellbar und mit einer Sicherungsmutter befestigt.
Die Sicherungsmutter sollte nur mit der Hand angezogen werden, um ein zu starkes Anziehen zu
vermeiden. Die Lautstarke in 1 m Entfernung lasst sich von 65 bis 90 dB verstellen.

Griine Zonenleuchte Gelbe Zonenleuchte Rote Zonenleuchte
Entfernteste Erkennungszone 5 Erkennungszone 3 Nahe Erkennungszone 1
Hellgriine Zonenleuchte Orange Zonenleuchte Status Licht

Erkennungszone 4 Erkennungszone 2

7 \ \ / - USB-Verbinder
e — (rechte Seite, nur
. s /konfigurierbare Version)
{;L 4) \Lautstarkeregler

(rechte Seite)

Summerausgang

Unterseite .
( ) @&———— Sicherungsmutter

~ Klebefolie
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Blinkhaufigkeit der Intervall von
Funktion Position Zonen- oder A
Statusleuchte Summersignal
System aus
(keine Stromzufuhr
) ode_r Statusleuchte aus aus
Konfigurationstool
angeschlossen [nur
BS-8000])
System ein alle Zonenleuchten konstant fiir 1 Sekunde
Selbsttest N konstant fir
(nach Einschalten Statusleuchte rot/konstant fur 1 Sekunde
der Stromzufuhr) 5 Sekunden
System-Standby
(nach Selbsttest) Statusleuchte rot/konstant aus
System aktiv, kein
Gegens(tgggrerkannt Statusleuchte grun/konstant aus
Aktivierungseingang)
Erkennung in Zone 5 1 5-mal pro
(entfernteste Grline Zonenleuchte konstant éekun(fe
Erkennungszone)
. Grine und hellgrune 2-mal pro
Erkennung in Zone 4 Zonenleuchte konstant Sekunde
Erkennung in Zone 3 Grune, hellgrune und gelbe konstant 2,5-mal pro
Zonenleuchte Sekunde
Erkennung in Zone 2 Grine, hellgrine, gelbe und konstant 3-mal pro
orange Zonenleuchte Sekunde
Erkennung in Zone 1 Grine, hellgrine, gelbe
(nachste orange und rote Zonenleuchte konstant konstant
Erkennungszone)
Systemfehler bei alle Zonenleuchten konstant flr i
aktivem System 5 Sekunden lS(OSn:Ii?Jrr:tdf:r:
aufgetreten Statusleuchte rot/1-mal pro Sekunde
0,5 Sekunden,
Systemfehler bei wiederholt
aktivem System Statusleuchte rot/1-mal pro Sekunde nach 5
Sekunden
Systemfehler bei
System-Standby Statusleuchte rot/1-mal pro Sekunde aus

BS-7030, 7045 und 7060 sind mit Erkennungszonen von fester Lange und Breite ausgestattet.
Der Bereich ist der Lange nach in fiinf gleich groRe Erkennungszonen aufgeteilt. Der Summer
und das Ausldsersignal werden bei einer Erkennung in allen Zonen aktiviert.

BS-8000 funktioniert nach demselben Grundprinzip wie alle obigen Systeme, verfigt aber uber
vollstandig konfigurierbare Einstellungen fur die folgenden Parameter: Lange des
Erkennungsbereichs, Breite des Erkennungsbereichs, Lange der Zonen, Lange des
Blindbereichs, Breite des Blindbereichs, Blindzonen, Entfernung fiir Auslésersignal und Summer-
Auslésezone. Weitere Informationen finden Sie in Abschnitt 4 ,Konfigurierbares System, Modell

BS-8000“.

3.7 Erstes Hochfahren und Testen des Systems

Nach dem Installieren und AnschlieRen des Sensors und der Anzeige sollte das System
eingeschaltet werden, um seine Funktionsféhigkeit zu tberprifen. Nach dem Einschalten
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absolviert die Anzeige einen Selbsttest, was iber den Summer und ein Aufleuchten der roten
Statusleuchte sowie aller Zonenleuchten angezeigt wird. Nach etwa 5 Sekunden sollte nur noch
die Statusleuchte rot aufleuchten. Wenn ein Aktivierungseingang aktiv wird (z. B. wenn durch
Einlegen des Ruckwartsgangs der entsprechende Aktivierungseingang unter Strom gesetzt wird),
wird die Statusleuchte griin, und das System befindet sich im Erkennungsmodus. Uberpriifen Sie
die ordnungsgemafie Funktion des Systems in einem offenen Gelande ohne Hindernisse.

Wenn auf der Anzeige ein Fehler angezeigt wird (siehe Abschnitt 3.6 ,Anzeige®), suchen Sie im
Abschnitt 3.8 ,Fehler” nach méglichen Lésungen.

Wenn eine oder alle Zonenleuchten konstant aufleuchten, Gberpriifen Sie den
Erkennungsbereich auf eventuell vom Sensor erkannte Hindernisse und entfernen Sie diese.
Sollte dies nicht méglich sein, weil der Gegenstand zum Fahrzeug gehort, verandern Sie die
Position des Sensors so, dass der Gegenstand nicht mehr erkannt wird. Falls sich die Position
des Sensors nicht verandern lasst, missen Sie eventuell BS-8000 installieren oder sich von
Brigade beraten lassen; (siehe Abschnitt 3.4.3 ,In Erkennungsbereich hineinragende
Fahrzeugteile*).

Wenn das System wie beschrieben funktioniert, fihren Sie die in Abschnitt 5 ,Prifung und
Wartung“ beschriebenen Schritte durch. Figen Sie die Ergebnisse der Priifungen geman
Abschnitt 5, die Konfigurationsdaten (nur BS-8000) und diese Installations- und
Bedienungsanleitung zu der fur die relevanten Personen bereitgestellten Fahrzeugdokumentation
hinzu.

3.8 Fehler

Ein auf der Anzeige angezeigter Fehler (siehe Abschnitt 3.6 ,Anzeige”) lasst sich eventuell wie
unten beschrieben beheben. Sobald der Fehler behoben ist, kehrt die Anzeige nach einigen
Sekunden automatisch wieder in den Ausgangszustand zuriick, und nach einem Selbsttest wird
der normale Betrieb wieder aufgenommen.

. Sensor oder Verlangerungskabel nicht angeschlossen.
MaRnahme: Uberpriifen Sie, dass alle Verbinder fest eingesteckt sind.
. Keine Datenverbindung zwischen Sensor und Anzeige.
MaRnahme: Uberpriifen Sie Verbinder und Kabel auf Beschédigung.
. Keine Stromzufuhr zum Sensor.
MaRnahme: Uberpriifen Sie Verbinder und Kabel auf Beschédigung.
. CAN-Kommunikationsfehler mit Sensor.
Das Kabel oder System ist zu nahe an einer elektrischen Stérungsquelle im Fahrzeug
verlegt bzw. installiert.
MaRnahme: Versuchen Sie, den betroffenen Teil des Systems neu zu positionieren.
e Datenschaden im Sensor.
MaRnahme: Wenden Sie sich zur Beratung an Brigade.

Eine Eigendiagnose von potenziellen Problemen mit der Sensorerkennung, die durch
Ansammlungen von Eis, Schmutz oder Schlamm, starken Regen oder Eintauchen in Wasser
verursacht werden und sich auf die Leistungsfahigkeit des Systems auswirken kénnen, ist mit
den Brigade-Backsense®-Systemen nicht moglich. Befolgen Sie in diesem Fall die Anweisungen
in Abschnitt 5 ,Prifung und Wartung®.
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4 Konfigurierbares System (Modell BS-8000)

In diesem Abschnitt wird die Installation des konfigurierbaren Brigade-Backsense®-Modells BS-
8000 beschrieben.

4.1 PC-Systemanforderungen

Fir das System wird ein PC mit einem USB-2.0-Verbinder vom Typ A bendtigt, um den Computer
mit dem Programmierschnittstellen-Verbinder auf der Anzeige zu verbinden. Verwenden Sie ein
USB-Kabel mit einem USB-Standardstecker vom Typ A und einem Mini-B-Stecker; dieses Kabel
wird mit dem BS-8000 mitgeliefert.

Das Konfigurationstool ist mit dem Betriebssystem Microsoft Windows 7 & 8 (32- oder 64-Bit-
Versionen) kompatibel.

4.2 Software-Installation

Die Software wird in zwei Schritten installiert. Zun&chst wird ein USB-seriell-Schnittstellentreiber
und anschlieRend das eigentliche Konfigurationstool installiert. Die Installationsdateien befinden
sich auf der CD, die mit dem BS-8000 mitgeliefert wird.

4.2.1 Installation von USB-seriell-Schnittstellentreiber

Zur Kommunikation zwischen dem PC und dem BS-8000 ist ein USB-seriell-Schnittstellentreiber
erforderlich. Dieser Treiber befindet sich auf der CD und sollte installiert werden, bevor ein Kabel
an den PC angeschlossen wird.

Legen Sie die CD-ROM ein, greifen Sie darauf zu, gehen Sie zum Ordner ,Driver” (Treiber) und
doppelklicken Sie auf die Datei ,PL2303_Prolific_DriverInstaller_v1.9.0“, um sie auszufiihren.

23
g)B

PL2303_Prolific_D
riverdnstaller_v1.9.
0.exe

Klicken Sie auf ,Weiter >*.

PL2303 USB-to-Serial Driver Installer P

Welcome to the InstaliShield Wizard for PL-2303
USB-to-Serial

The InstalShieldWizard wil install PL-2303 UISBh4o- Serial
o pour computer. o continue, clik Nest
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Der Fortschritt der Installation wird wie unten in den beiden Fenstern zu sehen angezeigt:

Setup Status

PL-2303 USB lis canfiguring your new

Installshiskd

Cancel

Setup Status

PL-2303 USB lis canfiguring your new

Installs hiskd

Wenn die Installation abgeschlossen ist, klicken Sie auf ,Beenden®:

Installs hield Wizard Complete

The Istallshisid Wizard has successiully installed PL-2303
USB-to-Serial Click Firish to ext the wizard.

<Back Cancel

Falls es bei der Installation des Treibers Probleme gibt, finden Sie auf der CD-ROM im Ordner
L,Driver* (Treiber) im Dokument ,PL2303 Windows Driver User Manual v1.9.0.pdf* weitere
Informationen.

| PDF |

e

PL2303 Windows
Driver User
Manual
v1.9.0.pdf
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Falls Sie sich nicht sicher sind, ob die Installation erfolgreich war, Gberprufen Sie wie in Abschnitt
4.3 ,Verwendung des Konfigurationstools“ und 4.3.1 ,Identifizierung der Nummer der COM-
Schnittstelle* angegeben die Richtigkeit der Installation und die Eigenschaften der Schnittstelle.

4.2.2 Installation des Konfigurationstools

Legen Sie die CD-ROM ein, greifen Sie darauf zu, gehen Sie zum Ordner ,ConfigTool*
(Konfigurationstool) und doppelklicken Sie auf die Datei ,Setup®, um sie auszufiihren.

setup.exe

In einigen Fallen erscheint eine Warnung Uber die digitale Signatur. Klicken Sie auf ,Ausfiihren,
um die Installation fortzusetzen. Wenn Sie sich nicht sicher sind oder wenn Ihnen Ihre
Benutzerrechte keine Installation erlauben, wenden Sie sich bitte an lhre IT-Abteilung oder an
eine Person mit ausreichenden PC-Fachkenntnissen.

Open File - Security Warn =

We can't verify who created this file. Are you sure you want to
run this file?

Name: Y:\ConfigToolsetup.exe
Type: Application

From: Vi

This file is in a location outside your local network . Files from
Iocations you don't recognize can hamn your PC. Orly run this fie
youtrust the location. What's the risk?

Klicken Sie auf ,Weiter >“.

iﬁmﬁgmﬁm Too fn=a] J

Welcome to the Configuration Tool Setup Wizard rJ

The installer will guide you thiough the steps requied to install Configuration Tool on your computer.

\W#BRNING: This computer progran is protected by copyright law and intemational reatiss.
Unauthorized duplication of istribtion of this program, or any portion of it may result in severe civi
o ciiminal penalies, and will be piosecuted to the maximum extent possibls under the law.

Cancel | [ <pack e |
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Sie auf ,Weiter >“.

Desktop Shortcut

Aktivieren Sie das Kontrollkastchen, um auf dem Desktop ein Symbol zu erstellen, und klicken

Create hast tool shortour on the deskion?

(Create Shotcut on Desicop

[ Ccancel

J (

< Back

| [ e ]
Bestatigen oder andern Sie den Ordner fir die Installation und klicken Sie auf ,Weiter >“. Der

Standardordner wird unten gezeigt.

Select Installation Folder

|
The installer wil install Canfiguration Taal ta the following foider
To installin this folder, click "Nest". T instal to 3 diferent folder, enter it below or click " Browse”
Eolder:

C:\Pragram Files (+86Brigads"\Carfiguration Tooh

Bionse,

Disk Cost.
Install Corfiguration Tool for yourssf. or for anyone who usss this computer:
® Everyone

) Justme.

Cancel ] [ <Back

Klicken Sie auf ,Weiter >, um die Installation zu bestatigen:

[ Hew>

]

Confirm Installation

|
The inctalleris readl to instal Configuration Tool on our computer
Click "Nest” ta star the installation.

Cancel | [

<Back | [

New> |




Der Fortschritt der Installation wird wie unten zu sehen angezeigt:

Installing Configuration Tool ]

Corfiguration Toolis being installed

Please wi

Wenn die Installation abgeschlossen ist, klicken Sie auf ,SchlieRen®:

Installation Complete ]

Configuration T ool has been successiul installed.

Click "Clase” 1o esit.

Das Symbol auf dem Desktop sieht wie folgt aus:

BRIGADE

Configuration
Tool

4.3 Verwendung des Konfigurationstools

SchlieBen Sie die Anzeige mit dem mitgelieferten USB-Kabel liber die USB-Buchse auf der
Anzeige an den PC an.

Hinweis: Vergewissern Sie sich vor dem Anschluss, dass Brigade Backsense® eingeschaltet und
aktiviert ist — die Statusleuchte auf der Anzeige muss konstant griin aufleuchten.

4.3.1 Identifizierung der Nummer der COM-Schnittstelle

Um zu prifen, welche COM-Schnittstellennummer Sie fur das an den PC angeschlossene
Brigade-Backsense®-System verwenden, miissen Sie den Windows-Geratemanager starten.
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Klicken Sie auf die Windows-Schaltflache ,Start” (in der Regel links unten auf dem Bildschirm)
und wahlen Sie ,Ausfiihren ...“. Geben Sie in das Dialogfeld ,Ausfiihren“ den Text
,devmgmt.msc* ein und klicken Sie auf ,OK", um den Geratemanager zu starten.

Default Programs

7= Typethe name of a program, folder, document, or Internet
U= résource, and Windows will open it for you

Help and Support

Open: | devmgmt.msc -
Run... ) This task will be created with administrative privileges.
.
Shut down | >
[ ok |[ concel |[ Bromse

Klicken Sie im Fenster des Gerdtemanagers auf ,Anschlisse (COM & LPT)" und lberpriifen Sie
den Eintrag unter ,Prolific USB-to-Serial Comm Port (COM ##)“. Die Symbole ,##“ stehen hierbei
fur die Nummer der Schnittstelle, tiber die die Anzeige momentan an den PC angeschlossen ist.
Notieren Sie sich diese Zahl — Sie benétigen Sie spater im Abschnitt 4.3.4 ,Anschluss an das
Brigade-Backsense®-System*. Im Bild unten ist diese Zahl eine 8, was jedoch unterschiedlich

ausfallen kann.

ile  Acti Help
LK Jliolll 7 sl

A
@ Batienes

§ Biometnc Devices
) Blueteoth Radios

B Computer

s Disk dives

K Display adapters

< DVD/CO-ROM drives.

35 Human Intertace Devices

@ IDE ATA/ATAP! controllers

§ 1EEE 1304 Bus host controllers
5 Imaging deviees

= Keyboards

14 Mice snd other peinting devices
& Moniters

& Network adapters

D Portable Devices

< T Pralfic Usito-Seriel Comm ,,

W Safting Helow: EENEE
& Sound, vides snd game contrallers
80 Systern devices

@ Universat Serial Bus controllers
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4.3.2 Uberblick Uiber Benutzeroberflache

Das Konfigurationstool besteht aus mehreren Unterfenstern zur Uberpriifung oder Anderung der
Konfiguration. Eine typische Anwendung sieht wie unten gezeigt aus.

( ) D

In dem mit ,A* gekennzeichneten Mentbereich lassen sich verschiedene Fenster 6ffnen, um die
jeweilige Funktion zu Gberprifen, zu andern oder zu aktivieren.

Zur Festlegung des Erkennungsbereichs gibt es ein Ansichts-Unterfenster (oben mit ,B*
gekennzeichnet), das eine grafische Darstellung des Erkennungsbereichs enthélt, und ein
Konfigurations-Unterfenster (oben mit ,C* gekennzeichnet), in das die Werte eingegeben werden.
Fur die Blindzonen-Funktion gibt es ebenfalls je ein Unterfenster zur Ansicht und Konfiguration
(die oben nicht gezeigt werden). Die meisten Tastenbelegungen sind in den verschiedenen
Ansichtsfenstern identisch. Weitere Einzelheiten werden in den folgenden Abschnitten erlautert.
Die mit ,D“ gekennzeichnete Statusleiste enthalt verschiedene Informationen zum
Betriebszustand, z. B. Giber den Zustand der Verbindung.

4.3.3 Hauptmenu

Das Hauptmenu enthalt vier Optionen: ,System*, ,View* (Ansicht), ,Setup” (Konfiguration) und
L+About” (Info).

I8 Brigade

1 System View Setup About

Im Meni System wird die Verbindung zwischen dem Konfigurationstool und dem Brigade-
Backsense®-System gesteuert, um die Konfiguration vom System zu lesen bzw. zum System zu
schreiben, die Konfigurationsdaten als Datei zu laden bzw. zu speichern, das aktive
Ansichtsfenster zu schlieRen oder das Programm zu beenden.

Im Meni View (Ansicht) werden die Fenster zur Darstellung der Erkennungszone und Blindzone
geoffnet.

Im Meni Setup (Konfiguration) werden die Fenster zur Konfiguration der Erkennungszonen und
Blindzonen gedffnet.

Das Meni About (Info) enthalt Informationen uber die Software des Konfigurationstools und der
LED-Anzeige.
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4.3.4 Anschluss an Brigade-Backsense®-System

SchlieRen Sie die Anzeige mit dem USB-Kabel, das mit dem Brigade-Backsense®-System BS-
8000 mitgeliefert wurde, an den PC an.

Hinweis: Vergewissern Sie sich vor dem Anschluss, dass Brigade Backsense® eingeschaltet
und aktiviert ist — die Statusleuchte auf der Anzeige muss konstant griin aufleuchten.
Vor dem Anschluss des Konfigurationstools an die Anzeige muss die richtige COM-Schnittstelle
ausgewahlt werden. Hinweise zur Ermittlung der richtigen Schnittstellennummer finden Sie in
Abschnitt 4.3.1 ,Identifizierung der Nummer der COM-Schnittstelle®.
Klicken Sie im Menubereich auf ,System* und anschlieRend auf ,Connect Sensor* (Sensor
anschlieRen). AnschlieBend erscheint das Fenster ,Com Port Setup” (Einrichtung von COM-
Schnittstelle); dies kann einige Sekunden dauern, wahrend der PC nach verfigbaren COM-
Schnittstellen sucht. Wéhlen Sie in der Einblendliste den zuvor identifizierten COM-Port und
klicken Sie auf ,OK".

I Brigade
System | View Setup About

Connect Sensor

v | Disconnect Sensor

Write Configuration

Connection Inherfa

Save Configuration ‘ CANCEL
Load Configuration

Close

Exit

Read Cenfiguration

Die Einrichtung der COM-Schnittstelle muss bei jedem Offnen des Konfigurationstools
durchgefiihrt werden. Wenn die falsche COM-Schnittstelle gewéhlt wird, erscheint die folgende
Fehlermeldung:

. Novalid COM port
B No radar system connected

Nach dem Anschluss wird automatisch ein Lesevorgang durchgefuhrt, und es erscheint ein
Konfigurationsfenster:

The confiauration has been read

Auf der Statusleiste unten rechts auf dem Hauptfenster erscheint der Hinweis ,Connected”

(Verbunden).
e —

Connected

Wenn das Konfigurationstool angeschlossen wurde, leuchtet die Statusleuchte auf der Anzeige
nicht auf.
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4.3.5 Verbindung mit Brigade-Backsense®-System trennen

Bevor das USB-Kabel aus dem Anschluss auf der Anzeige oder dem PC gezogen wird, muss im
Konfigurationstool ein Befehl zum Trennen ausgefihrt werden. Klicken Sie im Menubereich
auf ,System” und anschliefend auf ,Disconnect Sensor” (Sensor trennen) — siehe Bild unten. Der
momentane Status der Datenverbindung wird mit einem Hakchen angezeigt.

Il Brigade
v | Connect Sensor
Disconnect Sensor
Write Configuration
Read Configuration
Save Configuration
Lead Configuration

Close

Exit

Warnung

e Wenn das Brigade-Backsense®-System vom USB-Kabel oder PC getrennt wird,
wahrend sich das Konfigurationstool im angeschlossenen Zustand befindet, muss
das System zur Wiederherstellung der Betriebsféhigkeit herunter- und wieder
hochgefahren werden (indem die Stromzufuhr zum System unterbrochen wird, also
z. B. durch Aus- und Wiedereinschalten der Zundung; eine erneute Aktivierung des
Zyklus nur tUber den Aktivierungseingang stellt die Betriebsfahigkeit des Systems
nicht wieder her).

e In diesem Fall werden sdmtliche geschriebenen Konfigurationsdaten geldscht.

4.3.6 Schreiben von Konfigurationsdaten im Brigade-Backsense®-System

Vergewissern Sie sich, dass sich das Konfigurationstool im angeschlossenen Zustand befindet.
Wenn alle gewiinschten Konfigurationen vorgenommen wurden, kdnnen samtliche Einstellungen
in das Brigade-Backsense®-System programmiert werden. Klicken Sie im MenUbereich auf
,System® und anschlieRend auf ,Write Configuration* (Konfiguration schreiben), um die
Konfiguration in das Brigade-Backsense®-System hochzuladen. Sobald die Konfiguration
geschrieben wurde, erscheint eine Bestatigungsmeldung; klicken Sie auf ,OK". Siehe
untenstehende Bilder.

Warnung
e Vor dem Entfernen des USB-Kabels von der Anzeige oder vom PC muss die
Verbindung des Konfigurationstools ordnungsgemaf unterbrochen werden. Weitere
Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 4.3.5 ,,Verbindung mit Brigade-Backsense®-
System trennen*.

o s
View Setup About
v | Connect Sensor

Disconnect Sensor PR
i rln The configuration has been written
Read Configuration
Save Configuration
Load Configuration
Close
Exit
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4.3.7 Lesen der Konfigurationsdaten des Brigade-Backsense®-Systems

Vergewissern Sie sich, dass sich das Konfigurationstool im angeschlossenen Zustand befindet.
Klicken Sie im Menubereich auf ,System* und anschlieRend auf ,Read Configuration*
(Konfiguration lesen). AnschlieRend wird die Konfiguration der Anzeige gelesen. Diese Funktion
ist nutzlich, wenn eine Konfiguration geandert, von einem System zu einem anderen kopiert oder
zur spateren Verwendung in einer Datei abgespeichert werden soll. Sobald die Konfiguration
gelesen wurde, erscheint eine Bestatigung. Siehe untenstehende Bilder.

Hinweis: Beim Anschluss des Brigade-Backsense®-Systems an das Konfigurationstool (siehe
Abschnitt 4.3.4 ,Anschluss an Brigade-Backsense®-System“) werden die
Konfigurationsdaten automatisch gelesen.

L
System | View Setup About
v Connect Sensor
Disconnect Sensor — R
s E T The confiauration has been read
Read Configuration
Save Configuration
Load Canfiguration
Close
| Exit
I

4.3.8 Abspeichern der Konfiguration in Datei

Samtliche Einstellungen des Konfigurationstools lassen sich jederzeit in einer Datei abspeichern;
hierfur ist kein Anschluss an das System erforderlich. Das Format der gespeicherten Datei kann
nur vom Konfigurationstool gelesen werden.

Klicken Sie im MenUbereich auf ,System* und anschlieRend auf ,Save Configuration®
(Konfiguration speichern). Anschlief3end erscheint ein Fenster zur Festlegung des Ordners und
des Dateinamens zum Speichern.

| Brigade

[System | View Setup About
v

Connect Sensor

Disconnect Sensor

Write Configuration

Read Configuration
Save Configuration
Load Configuration

Close

Exit
=

4.3.9 Laden von Konfiguration aus Datei

Samtliche Einstellungen des Konfigurationstools kdnnen von einer zuvor gespeicherten Datei
geladen werden. Das Brigade-Backsense®-System braucht hierfiir nicht angeschlossen zu sein.
Hierdurch gehen samtliche bisherigen Einstellungen des Konfigurationstools verloren.

Klicken Sie im Menlbereich auf ,System* und anschliefend auf ,Load Configuration®
(Konfiguration laden). AnschlieBend erscheint ein Fenster zur Wahl des Ordners und des
Dateinamens zum Laden.

22



Connect Sensor
Disconnect Sensor
Write Configuration
Read Configuration
Save Configuration
Load Configuration
Close

| Exit

I

[System | View Setup About

4.3.10 Einrichtung vom Erkennungsbereich

Hinweis: Samtliche MafRe beim Einrichten der Erkennungszone und Blindzonen sind

Naherungswerte.

Bei samtlichen angegebenen MaRen zur Erkennung von Gegenstanden handelt es sich um
Nennwerte, die in Abh&ngigkeit von zahlreichen Parametern deutlich unterschiedlich

ausfallen kénnen. Weitere Informationen finden Sie in Abschnitt 1.2.2 ,Faktoren, die sich

auf die Erkennung von Gegenstanden auswirken®.

4.3.10.1 Erkennungszonen anzeigen

Klicken Sie im Menlbereich auf ,View* (Ansicht) und anschlieend auf ,Detection Zone*
(Erkennungszone), um das Fenster ,Detection Zone" (Erkennungszone) zu 6ffnen. In diesem
Fenster wird die derzeitige Lange und Breite des in Zonen unterteilten Erkennungsbereichs
angezeigt. Die Standardkonfiguration fur BS-8000 liegt bei 10 x 7 m, wobei dieser Bereich wie
unten gezeigt in finf gleich groRe Zonen von jeweils 2 m unterteilt ist.

¥ | Detection Zone

I Brigade

System Setup About

Detection Zone
Blind Zone

Width: 7.0m
- 10.0m

= [ [

Remaining unused Detection Zone Length: 20.0m

Detection Zone 1

Detection Zone 2

Detection Zone 4

Total Detection Lengtn
Max. Total Detection Lel
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4.3.10.2 Erkennungszonen einrichten

Klicken Sie im Menubereich auf ,Setup” (Einrichten) und anschlieBend auf ,Detection Zone*
(Erkennungszone), um das Konfigurationsfenster ,Setup - Detection Zone" (Erkennungszone
einrichten) zu 6ffnen. In diesem Fenster werden die Werte fiir ,Detection Zone Length* (Lange
der Erkennungszone), ,Quick Zones Detection Area Length” (Lange des Schnellzonen-
Erkennungsbereichs), ,Detection Zone Width“ (Breite der Erkennungszone), , Trigger Output
Length” (Entfernung fir Auslosersignal) und ,Buzzer Starting Zone* (Summer-Ausldsezone)
festgelegt.

Setup - Detection
Detection Zone Length Quick Zones Detection Area Length l
Detection Zone 1 2.0 Tlm & None
Detection Zone 2 20 “lm € 3m  15m
Detaction Zone 3 2.0 “lm
System View [Setup | About petection Zone 4 |20 T
Detection Zone © 5m © 25m
Blind Zone Detaction Zone 5 2.0 “lm
© 10m  30m
Total Detection Length used: 10.0 m
Detection Zone Width: [7.0 v|p,  Trigger Output Length: [10.0 v ry
Buzzer Starting Zone: |5~
Apply Cancel

4.3.10.3 Lange des Erkennungsbereichs

Die Lange des Erkennungsbereichs lasst sich mit zwei verschiedenen Methoden festlegen: durch
eine getrennte Festlegung jeder einzelnen Zone in ,Detection Zone Length* (Lange der
Erkennungszone) oder utber ,Quick Zones Detection Area Length* (Ladnge des Schnellzonen-
Erkennungsbereichs).

4.3.10.4 Lange der Erkennungszonen festlegen

Mit dieser Methode wird die Lange der flnf Zonen getrennt voneinander festgelegt. Fir jede Zone
kann tber die Einblendliste ein Bereich von 1,0 bis 26,0 m gewahlt werden. Die kombinierte
Gesamtlange kann 30 m nicht Gberschreiten. Im unteren Bild wurden fir die Zonen Léangen von
1,0 bis 5,0 m festgelegt, wodurch sich eine Gesamtlange des Erkennungsbereichs von 15,0 m
ergibt. Sobald die Auswahl mit ,Anwenden® bestatigt wird, &ndert sich die angezeigte Form im
zugehorigen Ansichtsfenster.

Setusp - Detection.
Detection Zone Length Quick Zones Detection Area Length I
Detecton Zona 1 ff [10 Zm @ Nane
detectonzone2 | 20 Fan e
Datacton Zona 3 | [30 Zm

Detection Zone 4 f |40 Zm

Detacten zone 5 |50 =m

“Total Datection Length used: 1.0 m

Detection Zone Width: [7.0 <]  Trigger Dutput Length: [15.0 =] o

Buzzer Startng Zone: [5 <]
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B | Detection Zone

Detection Zone 3

Detection Zone 4

Detection Zone 5

n Length
Max. Total Detection Lengt

4.3.10.5 Lange des Schnellzonen-Erkennungsbereichs
Das System verfligt Uber acht ,Schnellzonen® mit Voreinstellungen, die sich durch Aktivieren des

Optionsfelds neben der gewilinschten Entfernung wahlen lassen. Mit dieser Methode wird eine

Gesamtlange festgelegt, und es werden funf gleich grol3e Zonen eingerichtet. Die Breite, die
Entfernung fur das Auslosersignal oder die Summer-Ausldsezone bleiben hiervon unberihrt und
muissen bei Bedarf weiterhin manuell festgelegt werden.

Wenn die Lange einer Erkennungszone geandert wird, wird als L&dnge des Schnellzonen-
Erkennungsbereichs automatisch wieder ,None* (Keine) gewahlt. Unten sieht man eingekreist die
Veranderungen vom linken zum rechten Bild, wenn der Wert fiir ,Detection Zone 1*
(Erkennungszone 1) manuell gedndert wird.

Hinweis: Wenn die Gesamtlange des Erkennungsbereichs verringert wurde, verringert sich
automatisch der Wert fiir , Trigger Output Length* (Entfernung fiir Ausldsersignal).

Setup - Detection Zone

Detection Zone Length

Detection Zone 1 2.0 -
Detection Zone 2 2.0 =
Detaction Zone 3 2.0 &
Detection Zone 4 |2.0 -
Detection Zone 5 2.0 =

Total Detection Length used: 10.0 m

==
Quick Zones Detection Ares Length
" None
© 3m < 15m
 am < 20m
 5m  25m

Detection zone Width: [7.0 =]

Apply

Trigger Output Length: [10.0 +| m

Buzzer Starting Zone: |5

Cancel

s oo S —~

Detection Zone Length Quick Zones Detection Area Length

Detection Zone 2 |20 “Im - o
Detection Zone3 |20 “Im

© 4m  20m
Detection Zone 4 |20 T

€ sm © 25m
Detection Zone 5 |20 T

© 10m € 30m

Total Detection Length used: 9.5 m

Detection Zone Width: [7.0 _=| y € Trigger Output Length:

Buzzer Starting Zone: |5

Cancel
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4.3.10.6 Breite der Erkennungszonen

Die Breite der Erkennungszonen kann je nach der gewéahlten Gesamtlange des
Erkennungsbereichs zwischen 2,0 und 10,0 m liegen. Durch diese Option kann die fur die
jeweilige Anwendung am besten geeignete Gesamtbreite des Erkennungsbereichs gewahlt
werden. Wahlen Sie in der Einblendliste die gewtinschte Breite der Erkennungszone und klicken

Sie auf ,Anwenden®.
In der Regel entspricht die Breite der Erkennungszone ungeféhr der Fahrzeugbreite.

Setup - _@
Detection Zone Length Quick Zones Detection Area Length
Detection Zone 1 0.6 *lm € Hone
Detection Zone 2 0.6 im & 3m C 15m

Detection Zone 3 0.6 “Im

< am © 20m
Detection Zone 4 0.6 ~m
€ 5m © 25m
Detection Zone 5 0.6 ~m
< 10m © 30m
Total Detection Length used: 3.0 m
Detection Zone Width: v|m  Trigger Output Length: [3.0 =] m

7.0
2.0 A
2.5 Buzzer Starting Zone: |4 hd
3.0
35
[35 [] once

Hinweis: Die Mindestbreite der Erkennungszone wird von Brigade Backsense® automatisch mit
der Lange der Erkennungszone erhoht.

Lange der Erkennungszone [m] Grenzwerte fiir Breite der Erkennungszone [m]
3 bis 4 2 bis 10
4,5 bis 5 2,5 bis 10
5,5 bis 0 3 bis 10
7,5 bis 9,5 3,5 bis 10
10 bis 12,5 4 bis 10
13 bis 14,5 4,5 bis 10
15 bis 17 5 bis 10
17,5 bis 20 6 bis 10
20,5 bis 30 7 bis 10

4.3.10.7 Entfernung flr Auslésersignal

Die Entfernung fir das Auslosersignal wird auf den Abstand im Erkennungsbereich eingestellt,
bei dem der Ausldser aktiviert werden soll. Wahlen Sie in der Einblendliste die gewiinschte
Entfernung fiir das Ausldsersignal und klicken Sie auf ,Anwenden*. Als Werte kénnen
Entfernungen von 1 m bis hin zur Gesamtlange des Erkennungsbereichs gewahlit werden.

Im unteren Beispiel wurde bei einer Gesamtlange des Erkennungsbereichs von 3 m eine
Entfernung von 2,0 m fiir das Auslosersignal gewahlt (eingekreist). In diesem Fall leuchtet beim
Beginn einer Erkennung (3,0 m) die LED-Anzeige auf, und es ertdnt ein Piepton; das
Auslésersignal wird jedoch erst aktiviert, wenn sich der erkannte Gegenstand dem Sensor bis auf
2,0 m genahert hat.
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Setup - Detection
Detection Zone Length Quick Zones Detection Area Length

Detection Zone 1 0.6 *|m € MNone

Detection Zone 2 0.6 M & 3m  15m
Detection Zone 3 0.6 ~lm

C am © 20m
Detection Zone 4 0.6 ~Im

€ sm  35m
Detection Zone 5 0.6 M

€ 10m © 3om

Total Detection Length used: 3.0 m

Detection Zone Width: [2.0  +|

Buzzer Starting Zon|

Apply Cancel

4.3.10.8 Summer-Auslésezone

Bei der Summer-Auslésezone handelt es sich um den Punkt, an dem der Summer der Anzeige
ausgeldst wird. Wahlen Sie in der Einblendliste die gewiinschte Summer-Auslésezone und
klicken Sie auf ,Anwenden®.
Im folgenden Beispiel wurde bei einer Gesamtlange des Erkennungsbereichs von 10,0 m als
Summer-Ausldsezone die Erkennungszone 3 gewahlt. In diesem Fall erscheinen auf der Anzeige
nur Warnungen in Form der jeweiligen Zonenleuchten, bis sich der erkannte Gegenstand in der
Erkennungszone 3 befindet und die gelbe Zonenleuchte aufleuchtet. Zu diesem Zeitpunkt ertdnt
auch der Summton.
‘Setup - Detection
Detection Zone Length Quick Zones Detection Area Length
Detection Zone 1 2.0 ~lm < MNone
Detection Zone 2 20 ~im C 3m C 15m

Detection Zone 3 2.0 ~m

© 4m © 20m
Detection Zone 4 2.0 ~lm
€ sm € 25m
Detection Zone 5 2.0 ~lm
@ 10m © 30m
Total Detection Length used: 10.0 m
Detection Zone Width: [7.0 ~|y  Trigger Output Length: [10.0 -] m

4.3.11 Einrichtung von Blindbereich

4.3.11.1 Beziehung zwischen Blindbereich und Erkennungsbereich

In Brigade Backsense® BS-8000 konnen fur den Erkennungsbereich Blindzellen festgelegt
werden, die vom System ignoriert werden. Diese Blindzellen lassen sich unabhéngig voneinander
wahlen und kdnnen verschiedene GréRRen aufweisen, um eine Anpassung an die jeweilige
Anwendung zu ermdglichen. Der Erkennungsbereich und der Blindbereich sind symmetrisch an
derselben Mittellinie ausgerichtet.

Das folgende Bild zeigt ein Beispiel fur die Ansichtsfenster eines groReren Erkennungsbereichs
(10 x 7 m) im Vergleich zu einem kleineren Blindbereich (3 x 2 m) nebeneinander im
Konfigurationstool.
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i | Detection Zone = o=

Remaining unused Detection Zone Length: 20.0m

Detection Zone 1

Detection Zone 2

on Zone 3

Detection Zone 4

Detection Zone 5

Detection Zone Width: 7.0m Total Detection Length used: 10.0m
Trigger Output Length: 10.0m WMax Total Detection Length: 30m

Blind Zone

Remaining unused Blind Zone Length:7.0m

Blind Zone 1

Blind Zone 2

Blind Zone 3

Blind Zone 4

Blind Zone §

Blind Zone Width:
Detection Zone Width:7.0m




Das néchste Bild zeigt die tatséchliche Beziehung zwischen den beiden im Konfigurationstool
festgelegten Bildern.

................ DETECTION -
— — - ZONE1 - - -

DETECTION ZONE 2

DETECTION ZONE 3.

Im obigen Bild wurde ein Blindzonenbereich von 3,0 x 2,0 m vor dem Sensor gewahit. Der
Blindzonenbereich ist der Lange nach in funf Zonen und der Breite nach in vier Zellen unterteilt.

4.3.11.2 Ansicht und Einrichtung von Blindbereich

Wenn eine manuelle Konfiguration erforderlich ist, konnen fur die Zonen unterschiedliche Léangen
festgelegt werden (siehe unten links). Mit der Option ,Quick Zones Blind Area Length* (Lange des
Schnellzonen-Blindbereichs) wird fiir samtliche Zonen des Blindbereichs dieselbe Lange

festgelegt (siehe unten rechts).
Die Breite der Blindzonen lasst sich tiber eine Einblendliste wahlen.
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Setup - Blind Zone

Blind Area <= Detection Area

Blind Area <= Detection Area

( Bind Zone Length \ Quick Zones Blind Area Length Bind Zone Length Quick Zones Blind Area Length

BindZone 1 |10 ¥|m {* None BindZone1 [0.6 ~|m " None
BindZone2 |10 T|m “ 3m € 15m BindZone2 |06 T|m
BindZone3 |15 Tim © am © 20m gind Zone 3 |06 T|m
gind Zone 4 |20 ~¥|m " sm © 25m gind Zone 4 |0.6 ~|m
BindZone 5 |25 T|m © 10m € 30m Bind Zone 5 |26 _T|m

Blind Cells Selection

i 2 3 M4 i 2 3 M4

s e L1z s rs s Lz s

-] I 10 Mn 12 s I 10 Mn 12

I 13 14 M5 15 I 13 14 s s

r 17 18 18 - rw ! 19 2
Cancel Cancel

4.3.11.3 Auswahl von Zellen der Blindzone

Wenn ein Blindzonenbereich festgelegt wurde, lasst sich jede Zelle einzeln wahlen, um den
betroffenen Bereich aus der Erkennungszone auszublenden. Wenn in den gewahlten Blindzellen
ein Gegenstand erkannt wird, wird er ignoriert.

Die einzelnen Zellen werden im Konfigurationsfenster tber die gezeigten Kontrollkéstchen
gewahlt. Die Kontrollkéstchen entsprechen direkt den Zellen, die im Fenster mit der Ansicht der
Blindzone dargestellt werden. Wahlen Sie die gewiinschten Zellen aus und klicken Sie auf
+Anwenden®. Die Nummer der entsprechenden Zelle wird rot dargestellt, um anzuzeigen, dass
diese Zelle gewahlt wurde (siehe Bilder unten). Um die Auswahl einer Zelle riickgéngig zu

machen, entfernen Sie die Markierung im entsprechenden Kontrollkéstchen und klicken Sie auf
+LAnwenden®.

Warnung
e Ein Gegenstand in einer Blindzelle kann einen anderen, weiter vom Sensor
entfernten Gegenstand verdecken. Dies ist vor allem der Fall, wenn sich beide

Gegenstande auf derselben Sichtlinie zum Sensor befinden, kann aber auch
angrenzende Bereiche betreffen.

« Uberpriifen Sie jede Blindzone griindlich auf eine ordnungsgemaéRe Funktion bei
stehendem und fahrendem Fahrzeug.
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s rscee S ==

Blind Area <= Detection Area

Blind Zone Length Quick Zones Blind Area Length
Blind Zone 1 |20 ¥|m " None

BindZone2 |20 ¥im © 3m " 15m
BindZone3 |20 |m " 4m " 20m
Blind Zone 4 |20 ¥|m " 5m  25m
Blind Zone 5 |20 T|m & 10m " 30m

Blind Zone Width: 6.0 |

Blind Cells Selection

i
rs
]
13
@

r 3 I~ 4
rz 8

(] ru 1z
14 s I 15
™ 19 20

‘ Apply . ancel

Remaining unused Blind Zone Length:0.0m

Blind Zone 1

Blind Zone

Blind Zone

Blind Zone 4

Blind Zone

Blind Area Total Length:10.0m
Total Detection Length used:10.0m




5 Prtfung und Wartung

5.1 Anweisungen an den Fahrer

Diese Informationen richten sich an den Fiihrer des Fahrzeugs mit dem installierten Brigade-
Backsense®-System:

1) Brigade Backsense® dient als System zur Erkennung von Gegenstéanden, sollte aber nicht als
wichtigstes Mittel fiir einen sicheren Betrieb des Fahrzeugs genutzt werden. Vielmehr sollte
das System als Beitrag zur Verkehrssicherheit aufgefasst werden, der in Verbindung mit den
Ubrigen géangigen Sicherheitsprogrammen und -verfahren einen sicheren Betrieb des
Fahrzeugs ohne Gefahrdung von Personen und Gegenstanden in der Umgebung erméglicht.

2) Eine Uberpriifung und Inspektion des Systems sollte gemaR dieser Bedienungsanleitung
erfolgen. Es liegt in der Verantwortung des Fahrers bzw. Fuhrers des Fahrzeugs, daflr zu
sorgen, dass das Brigade-Backsense®-System wie vorgesehen funktioniert.

3) Dem Fahrzeugfuhrer wird dringend empfohlen, bei jedem Schichtbeginn die
ordnungsgemafe Funktion des Systems zu Uberpriifen.

4) Die Sicherheit lasst sich nur erhéhen, wenn dieses System wie in der Anleitung beschrieben
ordnungsgemaf funktioniert. Sdmtliche Anweisungen im Zusammenhang mit dem Brigade-
Backsense®-System missen gelesen, verstanden und befolgt werden.

5) Das Brigade-Backsense®-System zur Erkennung von Gegenstanden wurde fir einen Einsatz
auf Nutzfahrzeugen und Baumaschinen konzipiert. Zur ordnungsgemafen Installation des
Systems sind gute Kenntnisse der Fahrzeugelektrik sowie der zur Installation erforderlichen
Verfahren erforderlich.

6) Bewahren Sie diese Anleitung an einem sicheren Ort auf, damit Sie sie bei einer Wartung
und/oder erneuten Installation des Produkts nutzen kénnen.

5.2 Wartung und Prifung

Diese Informationen zur Wartung und Prufung richten sich an den Fuhrer des Fahrzeugs mit dem
installierten Brigade-Backsense®-System. Ebenso dienen sie dazu, den Fahrer mit dem
Erkennungsbereich und der Funktionsweise des Systems vertraut zu machen. In den folgenden
Fallen sollten die Uberprifungen haufiger durchgefiinrt werden:

« Wenn das Fahrzeug in einer besonders verschmutzten oder rauen Umgebung verwendet
wird.

e Wenn der Fahrer Grund zum Verdacht hat, dass das System nicht funktioniert oder
beschéadigt ist.

Verfahren:

1) Sé&ubern Sie das Sensorgehduse von angesammeltem Schmutz, Schlamm, Schnee, Eis oder
anderen Ruckstanden.

2) Uberpriifen Sie den Sensor und die Anzeige per Augenschein, um sicherzustellen, dass sie
sicher am Fahrzeug befestigt und nicht beschadigt sind.

3) Uberprifen Sie die Kabel des Systems per Augenschein so griindlich wie méglich, um
sicherzustellen, dass sie sicher befestigt und nicht beschadigt sind.

4) Bei der Auswahl eines Standorts fur den Test sollte darauf geachtet werden, dass der
Bereich vor dem Sensor keine Hindernisse aufweist und gréRer ist als der
Erkennungsbereich des installierten Brigade-Backsense®-Systems.

Wenn einer der folgenden Tests fehlschlagt, befolgen Sie die Hinweise zur Fehlersuche in
Abschnitt 3.7 ,Erstes Hochfahren und Testen des Systems* der Installationsanleitung.

Fir die folgenden Tests missen Gegenstande im Erkennungsbereich aufgestellt werden, oder es
ist ein Helfer erforderlich (um die Meldungen auf der Anzeige zu beobachten).
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5)

6)

7

8)

9)

Schalten Sie das Brigade-Backsense®-System ein (achten Sie darauf, dass sich das
Fahrzeug nicht bewegen kann) und vergewissern Sie sich, dass die Statusleuchte auf der
Anzeige innerhalb von weniger als 7 Sekunden konstant griin aufleuchtet.

Wenn auf der Anzeige eine der fiinf Zonenleuchten aufleuchtet, befinden sich wahrscheinlich
ein oder mehrere Gegenstande im Erkennungsbereich, die den Test stéren. Bringen Sie das
Fahrzeug in einen Bereich ohne Hindernisse und setzen Sie den Test fort.

Uberpriifen Sie den Abstand von jeder Erkennungszone: Beginnen Sie mit der &uRRersten
Zone des Erkennungsbereichs und fuhren Sie die Prifung an mehreren Punkten entlang der
Mittellinie der Erkennungsbreite bis zu einem Abstand von ca. 0,4 vom Sensor durch. Auf der
Anzeige miissen Warnungen uber die erkannten Gegenstéande in Form der aufleuchtenden
Zonenleuchten, der verschiedenen Impulsfrequenzen des Summtons und (wenn das
Ausldsersignal verwendet wird) Uber das angeschlossene Gerat bzw. die angeschlossene
Funktion erscheinen. Notieren Sie die Entfernung, bei der die jeweilige Erkennungszone
aktiviert wird, und vergleichen Sie den Wert mit dem jeweiligen Sollwert fir das installierte
System bzw. fir die Konfiguration dieses Fahrzeugs.

Funktionsweise bei Erkennung in der Nahe: Vergewissern Sie sich, dass Gegensténde im
Abstand von 0,3-1,3 m nur erkannt werden, wenn sie sich in Bezug auf den Sensor bewegen.
Alle Zonenleuchten mit Ausnahme der roten Leuchte sollten konstant aufleuchten. Die rote
Zonenleuchte sollte bei einem System mit einer Erkennungsléange von mehr als 1,1 m fir die
am néchsten liegende Erkennungszone 1 konstant aufleuchten.

Funktionsweise bei Erkennung in nachster Nahe: Vergewissern Sie sich, dass Gegenstande
im Abstand von 0,3-1,3 m von Sensor nicht erkannt werden. Alle Zonenleuchten und der
Summer sollten sich innerhalb von weniger als 3 Sekunden abschalten; nur die Statusleuchte
sollte weiterhin konstant griin aufleuchten.

10) Uberpriifen Sie ahnlich wie bei den vorangegangenen Tests samtliche Randbereiche des

Erkennungsbereichs je nach dem installierten System bzw. der Konfiguration fur dieses
Fahrzeug. Notieren Sie die Positionen, an denen der Gegenstand erkannt wird, und
Uberpriifen Sie, ob diese Positionen dem Erkennungsbereich entsprechen, der bei der
Installation des Brigade-Backsense®-Systems fir dieses Fahrzeug festgelegt wurde.
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6 Technische Daten

Betriebseigenschaften

Erkennungsbereich

5 gleich groRe Zonen (Systeme mit festem Bereich) oder Zonen
mit konfigurierbarer Lange

Modellname BS-8000 BS-7030 | BS-7045 | BS-7060
Typ Konfigurierbar Fester Bereich

(*Standardeinstellung)

[m] [ft] [m] | [f] {[m] [ [f] | [m] | [ft]
Lange des 3-30(10)* [10-98 (33)*| 3 10 (45| 15 6 20
Erkennungsbereichs
Lange der einzelnen 1-26(2)* | 3-8(7)* | 06| 2 |09 ]| 3 1,2 4
Erkennungszonen
Breite des 2-10(7)* | 7-33(23)* | 25| 8 |35 |12 | 45 | 15
Erkennungsbereichs
Nenntoleranz +0,25m / 1ft
Winkel des Radarstrahls Horizontal 120° bis zur maximalen Sollbreite

Vertikal 12°

(symmetrisch senkrecht zur vorderen Oberflache des Sensors)

Mindestabstand fir Erkennung

20,25 m (Einschréankungen siehe Abschnitt 1.2 ,Erkennung von
Gegenstanden®)

Erkennung von Gegenstanden

< 0,5 Sekunden (Einschréankungen siehe Abschnitt 1.2
,Erkennung von Gegenstanden®)

Zeit vom Einschalten bis zur
Betriebsbereitschaft

< 6 Sekunden

Zeit von Standby bis aktiv

< 0,2 Sekunden

Kommunikation zwischen Sensor und Anzeige

Physikalische Schicht

CAN-Bus

Protokollschicht

Firmeneigenes Protokoll (kann nicht in andere Systeme auf dem
Fahrzeug integriert oder mit ihnen vernetzt werden)

Maximale Kabellange
zwischen Anzeige und Sensor

30m

Technische Daten des Sensor

S

Sender

Modulierter Dauerstrichradar (FMCW)

Frequenz und Bandbreite

24,068 bis 24,218 GHz

MaRe (alle in mm)

217 x 129 x 50

Verbinder Hersteller: Deutsch
Teilnummer DT06-4S-CE06

Kabelldnge 1.0m / 3ft 3in

Gewicht 0,7 kg (einschlieBlich Pigtail-Kabel)

Betriebstemperatur -40 bis +85 °C

IP-Schutz IP69K-Schutzgehduse (Schutz vor Staub und starken
Wasserstrahlen/Eintauchen in Wasser)

Vibration 20G

StolR 100 G auf allen drei Achsen

Befestigung Vier Lécher mit 5,2 mm Durchmesser — zwei im Abstand von
198 mm auf der horizontalen Achse und zwei im Abstand von 40
mm auf der vertikalen Achse.
Das Gerat wird mit 30 mm langen M5-Schrauben und M5-
Polymer-Sicherungsmuttern zur Befestigung geliefert. Das
empfohlene Anzugsdrehmoment liegt bei 6 Nm.

Halter Optional, verstellbar fur vertikalen Winkel
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Technische Daten der Anzeige

Zonenleuchten Grol3, sichtbar auch bei starkem Umgebungslicht
Leuchtdichte > 300 cd/m?
Summer Steuerung der Summerlautstarke Uber Radchen

Die Lautstarke (in 1 m Entfernung) lasst sich von 65 bis 90 dB(A)
verstellen. Frequenz_2800+300Hz

Programmierschnittstelle Mini-USB-Buchse (nur konfigurierbare Version)
MaRe (alle in mm) 101 x 70 x 29 (mit Blgel 71)
Verbinder Hersteller: Deutsch
Teilnummer DT04-4P-CE02
Kabelldnge 1.5m/ 5ft
Gewicht 0,3 kg (einschlieRlich Pigtail-Kabel)
Betriebstemperatur -40 bis +85 °C
IP-Schutz 1P30 (kein Wasserschutz)
Vibration 20G
StolR 100 G auf allen drei Achsen
Befestigung Mit in alle Richtungen um ca. 30° verstellbarem Biigel.

Basis wird mit Klebeband geliefert. Moglichkeit zur Befestigung
der Basis mit zusétzlichen Schrauben (nicht mitgeliefert;
Bohrung erforderlich). Entfernbarer Bugel fur bindige Montage.

Elektrische technische Daten

Eingangsspannung 9 bis 32V DC

Eingangsstromstéarke i.d.R. 0,62 Abei 12 V DC/i. d. R. 0,32 A bei 24 V DC/max.
<08A

Sicherung 3A-Flachstecksicherung (Normalgrofie) fur
Automobilanwendungen auf rotem Stromzufuhrkabel

Polaritat Negative Erdung

Fahrzeuganschluss Systemzufuhr positiv, negativ, Aktivierungseingang und

Ausldsersignal.
4 einzelne Kabel, die an der Rickseite des Verbinders am Ende
des Anzeigenkabels austreten.

Aktivierungseingang: Nennspannung 0 bis 32 V DC
System aktiv Gber 9 V DC, inaktiv unter 7V DC
Auslésersignal Aktiver Zustand: geschaltet auf Masse bis zu 0,5 A
Inaktiver Zustand: Hohe Impedanz (> 1 MOhm)
Spannungsschutz ISO 7637 (Schutz vor Uber- und Riickspannung)
Genehmigungen
CE
ECE-Regelung Nr. 10, Revision 4 (,E-Zeichen*)
ISO 16750
ISO 13766
EN 13309
FCC

Brigade Electronics

C “BS-7030/BS-7045/
1BS-7060 / BS-8000 /
BS-XXXX

This device complies with part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions: (1) This device may not
cause harmful interference, and (2) this device must accept any interference received, including interference that may cause
undesired operation.

Any change or modifications not expressly approved by the responsible party responsible for compliance could void the user's
authority to operate the equipment.
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EG Konfomitatserklarung
Produkttypen:
Brigade Backsense Radar Obstacle Detection System BS-8000, BS-7030, BS-7045, BS-7060

Hersteller:
Brigade House, The Mills, Station Road, South Darenth, DA4 9BD, UK

Diese Konformitatserklarung wird in alleiniger Verantwortung von Brigade Electronics erteilt.

Gegenstande der Erklarung:
Radarsensor, Anzeige und Kabel

Die obigen Gegenstande der oben genannten Erklarung stimmen mit den einschlagigen
Harmonisierungsvorschriften der Union Uberein:
Richtlinie 2014/53/EU

Relevante harmonisierte Normen:
e EN301489-1 V2.1.1(2017-02) und EN301489-3 V2.1.0 (2017-03)
o EN300440-2 V1.4.1(2010-08) und EN300440-1 V2.1.1(2017-03)

Zusatzliche Information:
* Betriebsfrequenzband: 24068MHz — 24218MHz
e Maximale Sendeleistung: 19.20 dBm
e Dieses Gerét sollte mit einem Mindestabstand von 20 cm zwischen dem Radarsensor und
jedem menschlichen Korper installiert und betrieben werden.

Unterschrieben und beauftragt von Brigade Electronics Group PLC
15/06/2017, South Darenth, DA4 9BD, UK

David Wallin, Qualitéts- und Standardmanager
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8 Haftungsausschluss

Disclaimer

Radar obstacle detection systems are an
invaluable driver aid but do not exempt the
driver from taking every normal precaution when
conducting a manoeuvre. No liability arising out
of the use or failure of the product can in any
way be attached to Brigade or to the distributor.

Avertissement

Les systemes de radar a détection d'obstacle
sont une aide précieuse pour le conducteur,
mais celui-ci doit toutefois prendre toutes les
précautions nécessaires pendant les
manceuvres. Brigade ou ses distributeurs
n’assument aucune responsabilité résultant de
I'utilisation ou d’un défaut du produit.

Haftungsausschluss

Radar basierte Hinderniserkennungssysteme
sind fir den Fahrer eine unschéatzbare Hilfe,
ersetzen aber beim Mandvrieren keinesfalls die
Ublichen VorsichtsmaRnahmen. Fiir Schaden
aufgrund der Verwendung oder eines Defekts
dieses Produkts ibernehmen Brigade oder der
Vertriebshandler keinerlei Haftung.

Condizioni di utilizzo

| sistemi di rilevamento ostacoli radar
costituiscono un prezioso ausilio alla guida, ma il
conducente deve comunque assicurarsi di
prendere tutte le normali precauzioni quando
esegue una manovra. Né Brigade né il suo
distributore saranno responsabili per eventuali
danni di qualsiasi natura causati dall'utilizzo o
dal mancato utilizzo del prodotto.

Aviso legal

Aunque los sistemas de deteccion de
obstaculos por radar constituyen una valiosa
ayuda, no eximen al conductor de tomar todas
las precauciones normales al hacer una
maniobra. Brigade y sus distribuidores
comerciales no se responsabilizan de cualquier
dafio derivado del uso o deun mal
funcionamiento del producto.

Declinacién de responsabilidad

Os sistemas radar de detecgdo de obstaculo
sdo uma ajuda incalculavel ao motorista, mas
ndo dispensam o motorista de tomar todas as
precaucgdes normais ao realizar uma manobra.
Nenhuma responsabilidade decorrente do uso
ou falha do produto pode de forma alguma ser
atribuida ao Brigade ou ao distribuidor.

Verwerping

Radar obstakel detectiesystemen zijn een
waardevolle hulp voor de bestuurder, maar
ontheffen hem echter niet van de verplichting
om het voertuig zorgvuldig te manoeuvreren.
Brigade en zijn distributeurs zijn niet
aansprakelijk voor schade door gebruik of het
niet functioneren van het product.

OrpaHuHeHMe OTBETCTBEHHOCTU

PapapHble cuctembl 06HapyxeHUst NpensTcTBuiA
ABNAETCSA AONOMHUTENBHBIM CPEACTBOM
MOMOLLY BOAMTENIO, HO He ocBObOXaaeT oT
cobniogeHus BoauTenemM Bcex HeobXxoanmbIxX
Mep NpefoCTOPOXHOCTU NPU COBEPLLEHNN
MmaHeBpoB. Brigade Electronics unm
pacrnpocTpaHuTenu npoayKLmn He HecyT
OTBETCTBEHHOCTU BbITEKAIOLLEN U3
HEBO3MOXHOCTM SKCnyaTauum unm
HencnpaBHOCTU NPOAYKLIUK.

Specifications subject to change. Sous réserve de modifications techniques. Anderungen der
technischen Daten vorbehalten. Specifiche soggette a variazioni. Las especificaciones estan

sujetas a cambios. Wijzigingen in specificaties voorbehouden. As especificacdes estéo sujeitas a
alteragdes. Cneundukaums MoOXeT N3MEHATHCS.

Serial No:

Part No:
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